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(54) Naziv izuma: NELINEARNI REGULATOR SILE I MOMENTA U MEHATRONIČKIM AKTUATORIMA S JEDNIM 

STATORSKIM NAMOTOM 
 
(57) Sažetak: Nelinearni regulator (10) sastoji se od tri PID regulatora i inverznog nelinearnog modela stroja s 
implementiranim funkcijama struja  rastavljenih u Taylorov red (11) za određivanje veličine struje statora motora. 
Ulazi u inverzni nelinearni model stroja s implementiranim funkcijama struja  rastavljenih u Taylorov red (11) su izlazi 
iz  PID regulator položaja rotora u x-osi (12), PID regulator položaja rotora u y-osi (13), PID regulator brzine vrtnje 
rotora (14) i trenutna vrijednost kuta rotora stroja. Blok inverznog nelinearnog modela stroja s implementiranim 
funkcijama struja  rastavljenih u Taylorov red (11) na osnovu postavnih veličina na ulazu i položaja rotora određuje 
vrijednosti statorskih struja čije se referentne vrijednosti prosljeđuju sklopu energetske elektronike koji upravlja radom 
reluktantnog motora (1). Blok inverznog nelinearnog modela stroja s implementiranim funkcijama struja  rastavljenih u 
Taylorov red (11) na osnovi koeficijenata i ulaznih postavnih veličina te kuta rotora određuje potrebne vrijednosti 
statorskih struja za svaki kut rotora. 
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