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(54) Nazivizuma:  SUSTAV UPRAVLJANJA DINAMIKOM EL,EKTRICNOG VOZILA KOJI UZIMA U OBZIR
PRORACUNANA OGRANICENJA ZA STICENJE INTEGRITETA BATERIJE VOZILA

(57) Sazetak: ~ Predmetni izum opisuje racunalno implementirani postupak za upravljanje dinamikom elektricnog
vozila koji obuhvaca slijede¢e korake: a) odredivanje dinamickog stanja vozila u trenutku t; b) mjerenje fizikalnih
veli¢ina vozila i baterije; c)odredivanje stanja vozila x:i stanja baterijskog paketa x»: putem estimacijskih algoritama; d)
na temelju estimacije stanja vozila x; uporabom nelinearnog preslikavanja kreira se novo stanje u prostoru vise
dimenzije z;, , nakon ¢ega se model sustava u proSirenom prostoru stanja koristi za predikciju ponasanja vozila u
prediktivnom regulatoru; e) kori$tenje ograni¢enja snage baterije u prediktivnom regulatoru koji upravlja dinamikom
vozila gdje su ograni€enja definirana duz predikcijskog horizonta, pri €emu je optimizacijskom algoritmu (regulatoru)
prepustena odluka koji postotak te snage Ce koristiti u odredenom koraku predikcije; f) koriStenje prediktivnog
regulatora za dobivanje optimalne raspodjele momenata na kotaCima tako da se zadovolji dinami¢ko ponaSanje
zadano referentnim signalima i dizajnom algoritma uz postivanje svih ograni€enja koja sustavu nalaze estimator
ograni¢enja baterijskog paketa; g) izraCunavanje sekvence upravljackih varijabli; h) koriStenje prve od dobivenih
varijabli u koraku g) za primjenu na pogonske kotace vozila; i) povratak na korak a).

i i i -
Prediktivni regulator oo Baterijoki
paket
Mapiranje stanja u Odredivanje Mjerenje
E signurnosnih ograniéenja |- raspoloZivih velitina s
PIERCE Y dNRErZie baterijskog paketa baterijskog paketa

Estimacija stanja Mjerenje raspoloivih I
wozila velicina vozila

HR P20220282 Al



